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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распростраЕяется на комплексы автоматической

фиксации нарушений правил дорожного движения (ИМПУЛЬС) (далее - комплексы) и

устаЕавливает объем и методы первичной и периодических поверок.
1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ |-2022 по

государственной поверо.шой схеме для средств измерений времени и частоты, угвержденной
приказом Росстандарта от 26.09.2022 }lЪ 2360, ГЭТ 218-2022 по государственной поверочной
схеме дJuI координатно-временньD( средств измерений, }твержденной приказом Росстандарта
о,t 0'1.06.2024 J',lb 1374 и локальной поверочной схеме ФГУП кВНИИФТРИ> длJI средств
измерения скорости движения трilнспортньD( средств (лалее - ТС) (прилагается).

1.З fuя определения метрологических харiжтеристик поверяемого комплекса
используется метод непосредственного сравнения результата измереншI поверяемого
комплекса со зЕачением, определенным эталоном.

1.4 В результате поверки должны бьггь подтверждеЕы след},ющие мец)ологические
требовдIия, приведенные в таблице 1 .

Табпаца 1 - Подтверждаемые метрологические требования

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1При проведении поверки должны бьпь вьшолнены операции, }казанньlе в таблице 2.

Таблица 2 - Операции проведения поверки

Значение

,Щиапазон измерений скорости движения ТС, км/ч*
Пределы допускаемой абсоrпотной погрешности измерений скорости движениll
ТС, км/ч*

+')

Пределы допускаемой абсоJrютной погрешности сиЕхронизации внутренней
шк:lлы времени комплекса с национа:lьной шкалой времени UTC(SU), с

al

,Щоверительные !раницы абсолютной погрешности (при доверительной
вероятпости 0,95) определения координат местоположения комплекса
в плане, м**

+5

.Щоверительные граЕицы абсоrпотной инстр)Флента,'Iьной погрешности (при

доверительноЙ вероятности 0,95) определения координат комплекса в плане в

диllпtвоне скоростей от 0 до 60 кйч, м*+

+5

где * - меlрологическш характеристика нормирована дJIя комплекса, находящегося в

неподвижном положеЕии на высоте не более 30 м над землей;
** - ме,цlологическ{rя характеристика нормирована д,,ш значений геометрического фактора
PDOP расположения сп}тников GPS и ГЛОНАСС, сигн.IJIы которых принимаются
одновременно, не превьппаlощих 3

Наименование операчий Номер
п}т{юа

методики

Проведение операции при
поверке

первичной периодической
Внешний осмоlр средства измерений 1 да да
Подготовка к поверке и опробовшrие средства
измерений

8 да да

2

Наименовшrие характеристики

от 2 до 255
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Наименование операций Номер
пункта

методики

Проведение операции при
поверке

первичной периодической

Проверка прогр{ммного обеспечения средства
измерений

9 да да

Определение меlрологических характеристик и подтверждение соответствия средства

измерений метроломческим тебовzlпшш
- определеЕие абсоJIютЕой погрешности
синхронизации внутренней шкалы времени

комплекса с национaшьной шкалой времени

UTC(SU)

10. l да да

- определение абсолютной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения
координат местоположения комплекса в плане

10.2 да да

- определение абсолютной инструtлtентмьной
погрешности (при доверительной вероятности

0,95) определения координат комплекса в плане

в диапазоне скоростей от 0 до 60 кйч

да да

- определение диапазона и абсолютной
погрешности измерений скорости движения ТС с
примеЕением нtlвигационного приемника
- определение диапазона и абсолютной
погрешности измерений скорости движения ТС с
применеЕием имитатора пара!.tетов движения
тс

l0.5 да да

Оформление результатов поверки l1 да да

2.2 Первичнм поверка проводится в полном объеме.

2.3 При периодической поверке допускается проведение поверки меньшего числа

измеряемьD( величин, которые используются при эксплуатации по соответств},ющим п}нктам

настоящей методики поверки. Метрологические харaжтеристики, определенные в пп. 10.1, 10.2,

для комплексов, примеЕяемьD( в передвижном размещении, поверяются в обязательном

порядке. Метрологические характеристики, опредеJIенные в пп. 10.1, l0.3, для комплексов,

примеЕяемьD( в мобильном рzвмещеIrии, поверяются в обязательном порядке. Тип размещения
отображен в паспорте Еа комплекс. Соответствlтощаl зlлпись должна бьrгь сделана на

основании решения эксплуатир}тощеЙ организации в эксплуатационньD( док}а{ентilх и

сведеЕиях о результатах поверки, передаваемьD( в Федера.гtьный информационныЙ фонд по

обеспечеЕию единства измерениЙ.
2.4 ЛрЧ периодическоЙ поверке определение дичшазона и погрешности измерений

скорости ,щижения ТС прово.щlтся по п. 10.5.

2.5 При пол)чении отрицательньD( резуJIьтатов псiверки по любому пункry таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся непригодным к применению.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны быгь подготовлены к работе в соответствии с

руководствами по эксплуатации.

J

10.3

10.4 да нет
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3.2 Условия проведениJ{ поверки должны соответствовать тебовмиям экспJryатационной
докуь{ентации поверяемого средства измерений, требоваЁиям правил содержания и применения
примеЕяемых дJIя поверки эталонов и требованияrл экспJryатационньD( док)л\,lентов
примеЕяемьD( дш поверки средств измерений и вспомогатеJIьньD( технических средств.

3.3 Поверка производ.пся alккредитованными оргarнизациями в уст:шовленном порядке.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускilются лица с высшим или средним техническим

ОбраЗованием, аттестованные в качестве поверителей в области радиотехнических средств
измерений и из}чившие Еастоящую методику, докрrентацию на KoMImeKc и эксплуатационЕую
докр{еЕтацию на используемые средства поверки.

Таблица З - Средства поверки

Операции
поверки,

rребуюцrие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствzlм поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

1 2 J
п. l0 Определение
метрологических
характеристик

Средства измерений, применlIемые в

качестве рабочих эталонов 5-ого

разряда по ГПС для средств измерений
времени и частоты, утвержденной
приказом Росстандарта от 26.09.2022
Ns 2360, с абсоJпотrrой погрешностью
синхронизации шкalлы времеЕи
вьD(одного сигнtlла частотой 1 Гц
(l PPS) отlосительно шк.lлы времени

UTC(SЦ в режйме сиrтхронизации по
сигнtlлаN{ ГнсС ГЛонАСС/GРS не

более +0,3 с;

Средства измерений, применяемые в

качестве рабочих эт{lлонов не н1,Iже

1-го разряда по ГПС для координатцо-
BpeMeHHbIx средств измерений,

рвержденной приказом Росстандарта
Ns 1З'74 от 07.06.2024, предел

допускаемой погрешности хранениJI

абсолютных координат 0,02 м, предел

допускаемой погрешности измерения
приращения координат в системaж
координат (0,00з + 0,5.10-З,L) м,

Исто.цrики первичного
точного времени УКУС-ПИ
02.ЩМ, рег..NЪ 60738-15

комплекс эталонньй

формирования и измерения

радионalвигационньrх
параметров ЭФИР,
рег. Nч 82567-21

4

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 ,Щля поверки примеЕять средства поверки, приведенные в таблице 3,



МП 651-24-й3 кГСИ- КачNексы авпояапцческоi фuксацttч наруuепй rравчл lорохноzо йuхенttя tlИМПУЛЬС,. Меlпойка поверкu,

Операчии
поверки,

тебующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические

тебования к средствам поверки,
необход.lмые дJlя проведения поверки

Перечень рекомеЕдуемьж
средств поверки

l 2 з

предел допускаемой погрешности
воспроизведениJI беззапросной

даJIьности по фазе да.пьномерного кода
0,05 м, предел догryскаемой
погрешности воспроизведения
скоросм изменения беззапросной

дiIльЕости 0,0l ttlc;
Средства измерений, примеЕяемые в

качестве эталонов единиц скорости

движения ТС, с абсолютноЙ

погрешностью измерения скорости

движеншl ТС не более +0,6 rал/ч

Средства измерений, применяемые в

качестве этмонов единиц скорости

движения ТС, с абсолютной
погрешностью имитации скорости

движения ТС не более +0,6 кйч

Аппаратура навигационно-
вр€менн{Ul поlребителей
глобальньD( нalвигационньж

спугниковьrх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/Sв
AS NvO8c-McM, NVO8C-
CSM и NVO8C CSM-DR,

рег. N 52б14-13
Имитаторы парЕlметров

движения тр:lнспорIцьD(
средств (САПСАН 3М))

литера 2, рег. Nэ 73015-18

Вспомогательные средства поверки

п. 3 Коrrтроль

условий поверки

п. 10 Определение
метрологических
характеристик

Средства измерений температуры
окружающей среды в диaшазоне
измерений от -40 до +50 ОС,

абсолютная погрешность не более 1 ОС;

Средства измерений относительной
влlt]кности воздуха в диaшазоне
измерний от 0 до 95 % с

погрешностью не более 2 o/oi

Инд.lкатор времени с точностью
отображения времени до 0,1 с;

Средство измерений расстояний в

диапазоне 5 - 15 см с погрешностью не

более 0,1 см;
Средства измерений расстояний в

диiшазоне до l00 м с абсоrпотной
погрешItостью не более +50 мм;
Компьютер (далее - ПК)

Измерители влажности и

температуры ИВТМ-7,

рег. Nч l5500-12

Индикатор времени кИВ-1 >

Линейка измерительнаrl
металлическrul ГоСТ427 -'7 5

.Щальномер лазерньй Leica
DISTO D510, рег. ЛЪ 53755-13

Переносной компьютер типа
<Ноlтбук>

5
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Операчии
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требоваIrия к средствtlм поверки,

необход{мые д'Iя проведения поверки

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

l 2 J

Примечание - ,,Щопускается испоJIьзовать при поверке друп,rе уIвержденные и аттестованные

этмоны единиц велиtшн, средства измерений угвержденIrого типа и поверенные,

удовлетворяющие метоломческим требов:lниям, указанным в графе 2 таблицы.

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

б.1 При проведении поверки необходимо соблюдать:
- требования по технике безопасности, }казанные в эксплуатационноЙ докр!ентации

(дмее - Э,Щ) на используемые средства поверки;
- правила по технике безопасности, действ},ющие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоlре комплекса устilновить:
- комплектность средства измерений и наличие маркировки (заводской номер, тип,

изготовитель, дата изготовлепия) п}тём слпчения с ЭД на средство измерений, наJIичие

поясняющих надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединительньD( кабелеЙ;

- отс]дствие коррозии, механических повреждепий и друп,rх дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метролоIические характеристики.

7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать положительЕыми, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1.

6

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации

(лалее - РЭ).
8.2 Проверить включение электропитания комплекса. ВкJIюIп-rть и выполнить Qперации по

зчшуску прогрall\.rмного обеспечения комплекса согласно Рэ. Убедится в готовности комплекса

к проведению измерений.
8.3 Убедиться, что в интерфейсе ПО комплекса выводятся резуJIьтаты:
- нalимепование и обозЕачение типа комплекса;
- заводской номер комплекса;
- значения даты и времени;
- значение координат комплекса.
8.4 Результаты поверки по разделу 8 считать положцтельными, если комплекс

удовлетворяет выше перетшсленным требованиям. При получении отицательпьD( результатов

даJIьнейшее проведеЕие поверки прекращ:lют.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 ИспользуЯ иЕтерфейС програь.rмного обеспечения (далее - ПО) полуrить

идентификационное данные (признаIо) ПО.



МП 651-24-043 <ГСИ. КомlL|ексы авпо аml!ческоi фuксацuч нарrаrеЕuЙ правl!л dорожно2о dв rсенl!я к ИМПУЛЬС ь МепоЙхо поверкu>

Результаты поверки по разделу 9 считать положитеJIьными, если идентификационпые
данные (признalки) ПО соответствуют приведенным в таблице 4.

Таблица 4 - Идентификационные даЕные ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЖТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1Определенпе абсолютной погрешпостп сиЕхронпзации внутренней шкалы
времепи комплекса с пацпонаJIьпой шкалой времени UTс(SU)

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l. ,Щ,rя этого сетевым кабелем (из

комплекIа индикатора времени кИВ-l >>) соединить вьD(од (SIRF> на истоIшике первичном
тоIIною времени УкУС-Пи 02ДМ (далее - УкУс-ПИ 02ЩМ) с соответств},ющим входом на
индикarторе времени (ИВ-1), Коаксиачьньь.r кабелем (из комплекга индикатора времеIlи
(ИВ-1)) соединить выход (1 PPS> на УКУС-ПИ 02.ЩМ с соответств}.ющим входом на
индикаторе времени кИВ-1>. Сетевьпл кабелем (из комплекта комплекса) соединить вьD<од

комплекса RI-45 с соответств}тощим входом на ПК. Подключить пит:lние к УКУС-ПИ 02ДМ,
индикатору времени кИВ-1 > и комплексу.

Рисlтlок 1 - Схема проведения измерений

10. i .2 Обеспечить мaжсимzlльн}aю радиовидимость сигн:lлов навигационньD( космических
:шпаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соотвЕтствии с Э{ на комплекс и УКУС-ПИ
02,ЩМ подготовить их к работе. Убедиться в том, что комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ

сиЕхронизированы со шкшlой UTC(SU).
10.1 .3 В течение 5 минут камерами комплекса сделать не менее 5 фотографий индикатора

времени кИВ-1>.
10.1.4 ,Щля каждой из фотографий срtlвнить значение времеЕи Т*, наложенного

комплексом на кадр и значение национа,rьной шкаJIой времени UTC(SU) Т. (времени,

отображенного на <ИВ-lф. Определить значение абсоrпотной погрешности сиЕхронизации
внугреннеЙ шкалы времени комплекса с национаJьноЙ шкалоЙ времени UTс(SU) как разницу
между этими значениями по формуле (с yreToM поясного времепи):

7

Значение

Идентификационное нмменование ПО Импульс-ПДД
Номер версии (идентификационньй номер ПО) не ниже 1 6.19.39
I{ифровой идентификатор ПО

-220 в

.dC iл

l PPS

SlRF

Иц,ажаюр
времени
<d{B-1>l

АС in

l PPS

SlRг

\,к\,с_пи_
0

-z20 в АС in DC out DC in

Блок питаrrяя

RI-45 zu-45

пк

Идентификационные данные (призпаки)

Поверяемое
срсдство
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АТ=Т*-Тэ

10.1.5 Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, если, дJIя каждого

результата измерений, значения абсолютной погрешности синхроЕизации вн)лIренней шкalлы

времени комплекса с национальноЙ шкалоЙ времени UTC(SU) находятся в пределах +1 с.

10.2 Определение абсолютной погрешпости (прц доверптельной вероятцости 0195)

определепия коордиЕат местоположенпя комплекса в IUIaHe

10.2.1 Собрать схему измерений в соответствии с рисуЕком 2, установив комплекс на
одном из геодезических пуЕктов из состава рабочего этiчIона единиц координат
местоположения 1 разряла.

Рисlнок 2 - Схема подктпочения комплекса дJuI определения абсолютной погрешности
определения координат местоположеяия комплекса в плане

10.2.2 Вкrпощать комплекс согласно РЭ.
10.2.3 Осуществить з.шись не менее З600 NMEA сообщений с частотой 1 Гц для

испытываемого комплекса.
10.2,4 Из записанньut файлов с измерениями выбрать измерения координат

местоположения (сообщения $**GGА или $**RMC) по широте и долготе со значениями

геометрического фактора PDOP < 3 (сообщения NMEA $**GSA).
10.2.5 Вьшолнить преобразование дш{ньD( измерений из сlрок $**RMC и $**GGA в

формат, описанньrй в таблице 5.

Таблица 5 - Формат фйла измерений

Тип данньп< Формат

Время время от начала дня в шкале времени uTc, с

Широта градусы, )С(.Х)О(ХХХ'

,Щолгота градусы, )о()о(хххх"

Высота F{ад эллипсоидом, м

8

DC in-220в DC out

Блок питания

RI-45

Поверяемое
средствопк

Б

10.2.6 Пересчитать коордиЕаты геодезического пуякта на фазовьй центр аЕтенны

aшпаратуры, полуIIив коордияаты опорной то,л<и.

RJ-45 
|
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10.2.7 Рассчлтать абсоJпOпr}ю погрепшостъ измерения ширты по формуле:

ьв, _в,_вr,

ГДе Bi - шиРот4 измереннм aшпарат}роЙ, О;

Bref - широта опорной точки, О.

10.2.8 Рассштаь абсолсrпr}ю погрешность измерения доJготы по формуле:

щ-ц-ц,
ГДе Zi - долгота, и3меренЕalя шпаратУроЙ, О;

Zref 
- долгота опорноЙ тоIIки, О.

10.2.9 Перевести полу{енные значениJI абсоrпотной погрешЕости измерения широты и
долготы в меlры по формулall\,l:

Ав, ^в.
l /L

180 (t-"'.sln'Br)
,,

N.,
a.cosB.ef

l80 1- е2 .Siп2 В,,,

где ДВ;, ДI; - абсоlпсrпrzц погрепшоflъ rrзмереIlшI uмрйы и доJIюты на l'-ю эпоху, О;

с - большая поJryось общеземного )ллипсоида, м;
е 

- 
эксцентриситет общеземного эJlлипсоида.

10.2.10 Рассчитать математическое ожидt!ние абсолютной погрешности измерения

широты и долготы по формулам:

1
м I дв;,в N

1
м I oz;,L N

где N- количество измереЕий.

10.2.1l Рассчитать СКО абсоrпотной погрешности измерения широты и долготы по

формулам:

Ёtщ -Mu)'

9

бв
N_1

|- е2

М,'fr
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хдq -м,)'
oL i=1

1/_1

10.2.12 Расс.п,Iтать погрешность (при доверительной вероятности 0,95) измерения
координат в плане по формуле:

п

10.2.13 Результаты поверки по п. 10.2 считать поJIожительными, еслIt значеIlия
абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения комплекса в плаЕе нtlходятся в пределах *5 м.

Устройство
антенное

Безэховая камера

Рисlъок 3 - Схема подкпlочения комплекса для определения абсотпотной погрешности
определения координат комплекса в плане в диапазоЕе скоростей от 0 до 60 км/ч

10.3.2 Подготовить и запустить сценарий имитации с парiш\.rетрами, приведенными в

таблице 6, в соответствии с р}ководством по эксплуатации на имктатор сигналов ГНСС.

+
I

Комплекс

tчЩ+ Щ. *2.

10.3 Определение абсолютпой пнструмеIrтаJIьной погрешпостш (при доверительной
вероятпости 0,95) определения координат комплекса в плане в диапазоне скоростей от 0
до 60 кйч

10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3. .Щля этого разместить комплекс в

экрaнированЕой от сиrтталов ГНСС (безэховой) камере. В соответствии с руководством по
эксплуатации подготовить комплекс и имитатор сигнllлов ГНСС из состава рабочего эталона
единиц координат местоположения 1 разряда. Подкrпоrцлть питание к имитатору сигналов
ГНСС и комплексу (на схеме не показшrо).

Имитатор
ситна.пов Гнсс

10
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Наимепование параI\{етра Значение параметра

Формируемые спугниковые
навигационные сигн:lJы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (код СТ),
GPS в частотном д.lапазоЕе Ll (код С/А)

Время начала воспроизведения сценария начаrло дЕя в шкале времени uTc
Продолжительность, мин
Количество нкА ГЛонАсс, GPS текущая группировка

.Щискретность записи в файл формируемой
траектории движения, с

l

Формируемые сигнzллы функциональньп<
дополнений

нет

Параметры среды распространения
навигационньD( сигналов

тропосфера присуIствует, модель stallag
ионосфера присlтствует, модель весна

Модель движения объекта движение по окр)Dкяости с параметрами:
_ цент:

а) широта 56'00'00" N
б) доrгота 37О00'00" Е
в) высота 200 м

- радиус 5000 м
Скорость движения, кr"r/ч 60

Таблица б - Сценарий имитации

10.4 Опрелеление диапазона и абсолютной поrрешпостп измерений скорости

двпrкения ТС с прпмененпем павпгацпопного приемнпка
10.4,1 Разместить комплекс на штативе. Обеспечить мaжсимальrr}.ю радиовидимость

сигнllлов навигационньD( космических tшпаратов в небесной поJrусфере. Настроить комплекс в

соответствии с р}.ководством по экспrryатации.
10.4.2 Подклю.плть аппарат}?у навигационно-временн},ю потребителей глобальньп<

навигациопЕьD( сrr}тЕиковьD( систем ГЛОНАСС/GРS/GАLILЕО/SВАS NVO8C-MCM,
NVO8C-CSM и NVO8C-CSM-DR (далее - навигационпый приемник) к переносному компьютеру
(далее - ПК) с устаrrовлеЕпым прогр:lп.{мньпu обеспечением (да,rее - ПО) д- записи дulнньD(

навигационною приемника в фйл, и разместить их в ТС.
10.4,3 Установить частоту вьцаIм даЕных нaвигационным приемником (темп решения)

10 Гц. Начать з:шись дiulЕьD( с нalвигационного приемника.

11

60

10.3.3 Начать зaшись измерений комплекса.
10.3.4 Выбрать из фйла измерений комплекса строки $**RMC и $**GGA на эпоху с

пространственным геометрическим фактором ухудшеЕия тоIIности PDOP не более З,

указанньtм в строке $**GSА.
10.3.5 Из записанного файла с измерениями выбрать измерения координат

местоположеншя (сообщения $**GGA или ý**RMC) по широте и долготе на общем интервiIле
времени с измереЕиями из протокола сценаршI имитатора сигнаlлов ГНСС и PDOP < 3

(сообщения NMEA $**GSA).
10.3.6 Вьrполlить операции пп. |0,2.7 - |0.2.12.
10.3.7 Результаты поверки по п. 10.3 с.п.rтать положительными, если значения абсолютной

инстрр{ентarльIrой погрешЕости (при доверительЕой вероятности 0,95) определения коордrнzrт

комплекса в плане в диапазоне скоростей от 0 до 60 км/ч находятся в пределах *5 м.
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10.4.4 Проехать на ТС зону коIIтроJIя комплекса не менее 5 раз с разными скоростями в

заrIвленном диапarзоне, при этом две скорости должны бьrгь минимально и максимrUIьно
возможными на данЕом yIacTKe. Остшrовить запись данньIх с нzlвигационного приемника.

Прuл"tечанuе - Рекоменdуеmся вьrбuраmь MuHllMMbHo ll максuллацьно возмо)!сньlе скоросmu
dвuэlсенuя ТС основьtваясь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учасmнuков
dвuлrенuя во время uспыmанuй.

10.4.5 На месте проведениJI поверки, поJrr{ить данные с комплекса. Определить время

фиксации и скорость ТС для всех проездов.
10.4.6 Выбрать из зaшисalнньD( дalнньD( с навигационного приемника данные,

соответствующие моментам времени, зафиксированньD( комплексом, для всех проездов.
10.4.7 Рассчитать значение абсоJпотной погрешности измерений скорости движения ТС в

диztпазоне от 2 до 255 км/ч включ,, для каждого проезда по формуле:

где Икi - значение скорости двиr(еЕия ТС, измеренное комплексом для i-го проезда,

выРаженнОе в кr"r/ч;

Иэi - значение скорости движения ТС в i-oM проезде, измеренное с применением
навигационною приемпикq вырФкенное в кI,t/ч.

10.4.8 Результаты поверки по п. 10.4 с.rитать положитеJIьЕыми, если значения абсолютной
погрешпости измерений скорости движения ТС дrrя скоростей от 2 до 255 км/ч вкJIючительно

для всех измерений находятся в пределах +2 кйч.

10.5 Определепие дшапазона и абсолютпой погрешпости измерепий скорости

двиrкенпя ТС с примепенпем пмптатора параметров двrrжеппя ТС
10.5.1 В соответствии с ЭД на комплекс и имитатор скорости <Сапсшr 3М> литера 2

(дмее - имитатора параметров движения ТС) подготовить lтх к работе.
10.5.2 Разместить в зоне KoHTpoJuI комплекса, на расстоянии от 2 до 50 м Фасстояние

контролируется лазерным дальномером), имитатор скорости rcАIIСАН 3М> литера 2.

10.5.3 Подготовить имитаторе скорости <Сапсшr 3М> литера 2 к работе в соответствии с

РЭ. Установить значениJI имитируемой скорости 2 кйч.
1 0.5.4 Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.

10.5.5 Рассчитать абсошотнlто погрешность измерениJI скорости движения ТС по

формуле:

ДVi: VKi- Vэl,

где Vэi - имитируемaц скорость движения ТС, км/ч;

YKi - скорость ТС, измеренная комплексом при имитируемой скорости Vэi, км/ч;

10.5.б Повторить операции по пп. 10.5.3 - 10.5.5 для ряда имитируемьD( скоростей 20, 90,

150,200,255 кйч.
10.5.7 Результаты поверки по п. 10.5 с.п.rтать положйтельными, если значениJI абсолютной

погрешности измерений скорости движения ТС для скоростей от 2 до 255 кl"t/ч вкJIюIмтельно

дJIя всех измерений нахомтся в пределах +2 лол/ч.

лVн, -_VKi - Vr,

|2
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11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
11.1 Результаты поверки комIIлекса подтверждilются сведениями о результатzrх поверки

средств измерений, вкJпоченными в ФедераJrьпьй информационньй фонд по обеспечению

единства пзмерений, По заявлению владельца комплекса или лица. предстatвившего его на

поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в паспорт комплекса вносится зaшись о

проведенной поверке, заверяем:u подписью поверитеJut и знzlком поверки, с указанием даты
поверки, иJш вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

l1.2 Результаты поверки оформить по уст. lовленной форме.

Нача.пьник НИо-6
ФryП (ВНииФТРиD В.И. .Щобровольский
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